Vaja 12
Gonilnik za asinhroni serijski vmesnik
(UART1)



. Za preprost RTOS napisite gonilnik, ki bo skrbel za sprejemanje in posiljanje znakov
preko asinhronega serijskega vmesnika.

. Z uporabo preprostega RTOS-a napisite glavni program, ki bo preko serijskega

vmesnika sprejemal znake in jih prikazoval na LCD prikazovalniku sistema SARM.
Program dopolnite tako, bo zaznaval pritiske tipk TO-T3 in pripadajoce znake preko
serijskega vmesnika posiljal terminalskemu programu.



SARM tipke
T0 => 0
T1=>"1
T2=>2
T3=>'3
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